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Beim Abwartsgehen ermdglicht ein geringerer Pantarflexionswiderstand,
dass der FuB bereits friiher vollstédndig auf der Schrage aufsetzt fir mehr Sicherheit. Gleichzeitig wird
durch einen erhéhten Dorsalflexionwiderstand eine Bremswirkung erzielt, die dem Anwender Stabilitat fir
einen sichereren, kontrollierteren Abwartsgang verleiht, fir unbekiimmertes und angstfreies Gehen.

Beim schnellen Gehen oder Bergauf erhdht
sich der Plantarflexionswiderstand und ermdglicht so eine optimalere Energiespeicherung sowie -riickgabe.
Kombiniert mit einem geringeren Dorsalflexionswiderstand unterstiitzt dies die Vorwartsbewegung, eine
optimale Kdrperpositionierung und minimiert den Energieaufwand beim schnellen Gehen oder Bergauf.

Langeres Stehen ist jetzt einfacher mit dem ElanIC. Ein Sensornetzwerk erkennt,
dass der Anwender fest steht und erhoht dann den Widerstand, um Gleichgewicht und Stabilitat zu
unterstutzen, den bendtigten Kraftaufwand zu verringern und eine natirlichere Kérperhaltung zu férdern.

In der Schwungphase verbleibt der Knéchel in einer Dorsalflexionsposition fiir
mehr Zehenfreiheit bei jedem Schritt und verringert das Stolper- oder Sturzrisiko.
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Produktmerkmale Ela nIC

E i n G e FU h I Vo n S i Ch e mei t . -, ¢ Integrierte Bluetooth®-Funktionalitét

Der ElanIC lasst sich mittels Induktionstechnologie einfach und * App Smart-Programmierung fir Orthopé&dietechniker

sicher aufladen. Der ProthesenfuB ist komplett abgedichtet und * Mikroprozessorgesteuerte Plantarflexion und Dorsalflexion

somit wasserfest fiir ein Gefiihl von Sicherheit im Nassbereich. - e |m Standmodus erhéht sich der Widerstand fir optimale Stabilitdt und natlrliches Stehen,
geringerem Kraftaufwand und naturliche Kérpersymmetrie, sobald keine Bewegung erfolgt

e Dynamische Anpassung an unterschiedliche Gehgeschwindigkeiten

e Ein erhohter Plantarflexionswiderstand ermdglicht die optimale Energiespeicherung und
-riickgabe bei schnellem Gehen oder Bergauf

e Der FuB verbleibt wéhrend der Schwungphase in der Dorsalflexion, was fur mehr
Bodenfreiheit sorgt und so das Stolper- und Sturzrisiko verringert

‘ ‘ | e Der zunehmende Dorsalflexionswiderstand sorgt fur eine Bremswirkung beim
Als Mutter Bergabgehen und erhdht so Sicherheit und Stabilitat
hat man niemals « Feuchtigkeitsschutz IP67

Pause. Friher musste ich o L ¢ Induktionsladung
mich hinsetzen und meine : : * Sandal Toe-FuBkosmetik

Prothese abnehmen - mit

ElanIC kann ich einfach : = - Technische Spezifikation
weitermachen. , , . S 1 e Max. Kérpergewicht 125 kg Bauhéhe GroBen 22-26: 172 mm
. : S L - _ _ Mobilititsklasse 2) 3 (4% GroBen 27-30: 177 mm
1an - ww ; ' i | .
Y- § Rl BT & FuBgréBe 22 - 30 cm (fir die GroBen 25, 26, 27 Absatzhdhe 10mm
' b und 28 kdnnen Sie optional zwischen Bewegungsspektrum 6° PF/3° DF
Normal (N) und Weit (W) wahlen Feuchtigkeitsschutz IP67
Gewicht der Kom_ponente 1000 g Ladeverfahren Induktion
ohne FuBkosmetik
- i i A
Gewicht der Komponente 1240 g Akku-Laufzeit Bis zu 48 Stunden
mit FuBkosmetik Ladedauer 5,5 Stunden

Sandal Toe-FuBkosmetik Ja

Tauchtiefe bis 1m Bestellinformationen Garantie 36 Monate
> =
'_ - ’ : : Produkicode GroBe Seite Weite*™ Federset Sandal Toe

** Normal (N) und Weit (W) optional wahlbar fiir die GréBen 25-28. Fiir einen dunklen Ton D anfligen.

3 Beispiel: FuBgréBe 25 links, normal, Federkategorie 3, Sandal Toe
Staubdicht piel: FuBg g
I P 67 Die Bluetooth®-Marke und ihr Logo sind eingetragene Markenzeichen von Bluetooth SIG Inc., und die Verwendung durch Blatchford erfolgt unter Lizenz.
Das Produkt sollte keinen aggressiven oder korrosiven Umgebungen ausgesetzt werden, wie z. B. Umgebungen, die Sand, Saure, Salz oder gechlortes oder
chemisch behandeltes Wasser enthalten. *Maximales Kdrpergewicht 100 kg. Bitte verwenden Sie stets die ndchsthéhere Federkategorie als in der Auswahl des
Wa SS e rFeS t DUSCh- Und WetterFeSt Federsets aufgelistet. Aln Abh&ngigkeit von Mobilitatsklasse und Akkualter.
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ordnungsgemaBe Funktion beeintrachtigen konnten. Die Wartung darf nur von qualifiziertem

c € Es wird eine jahrliche Sichtpriifung empfohlen. Uberpriifen Sie optische Mangel, die eine

Fachpersonal durchgefiihrt werden. Bevor Sie neue Aktivitdten des taglichen Lebens ausfihren,
erkundigen Sie sich bitte bei Inrem Orthopadietechniker, ob ein spezielles Training erforderlich ist.
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